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Původńı záměr

1 Mě̌reńı dat na řidiči? a automobilu.

2 Ohodnoceńı mě̌reného datového vektoru (potažmo klastru).

3 Klasifikace mě̌rených dat a rady ř́ıdiči.

4 Rady podobně jako v Rokycanech.
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Změna plánu 1

1 Ř́ıdit bude jen optimálńı řidič.

2 Tohoto řidiče chceme napodobovat.

3 → identifikace regulátoru.
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Změna plánu 2 - definitivńı?

1 Ř́ıdit se bude převážně pokud možno optimálně, ale nejen to

2 Ř́ıdit se bude na vymezeném okruhu (40 km) u Ml. Boleslavi

3 Ćılem je sestavit agoritmy ř́ızeńı na které se řidič bude moci přepnout
a auto pojede samo!!!
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Řešeńı

1 Identifikace uzav̌rené smyčky (auto-̌ridič).

2 Ř́ızeńı s FPD (plně pravděpodobnoastńı návrh).

3 Model směsi (zat́ım s jednou, později v́ıce komponentami).

4 Ćıl ř́ızeńı

1 minimálńı spoťreba,
2 se spodńım omezeńım rychlosti (??).

5 Časem zavést

1 komponenty s rovnoměrným šumem,
2 klasifikaci pro výběr nejlepš́ıho ř́ıdiče z učeńı.
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Veličiny

Modelované

- spoťreba
- rychlost
Ř́ıdićı

- plyn
- brzda
- rychlostńı stupeň
- volant

Ostatńı

- moment mot.
- otáčky mot.
- př́ıčné zrych.
- stáčivá rych.
- road CAN?
- čas
- poloha x, y, z
- směr
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Estimace modelu soustavy

maxOrd = 5; jeden krok predikce
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Estimace modelu soustavy

pět kroků predikce
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