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Porovnávánı́ regulátorů na základě dat:
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Datamining a rozhodovánı́
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Základnı́ úlohy dataminingu
Regrese
Klasifikace
Shluková analýza

Mgr. Karel Macek Porovnánı́ regulátorů
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Model jako hypotéza nebo
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Úvod
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Úvod
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Základnı́ úroveň
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Úvod
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Dvě úrovně pohledu na systém

Vyhodnocovánı́ minulých rozhodnutı́
Návrh budoucı́ch rozhodnutı́

Závěr
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a necht’ ct = (ut , yt ,dt , rt , yt ,2:Ny ) jsou podmı́nky, za kterých k
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Agregované vyhodnocovánı́
Agregované vyhodnocovánı́ - přı́klad
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Uvažované modely
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Uvažované modely
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Model s jednı́m výstupem

b̂dea(x̃) = max{φ| (4)
Ni∑

i=1

λiyi = φ; (5)

Ni∑
i=1

λixi,j ≤ x̃j , ∀j = 1, . . .Nx ;(6)

Ni∑
i=1

λi = 1; (7)

λi ≥ 0} (8)
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Motivace
Pro porovnánı́ dvou
zásahů a ∈ a∗ proti
referenci b za celá data
je třeba vyhodnocenı́
nějak agregovat.

Přı́klady

Podı́l očekávaných výstupů:

E [Y |C,A = a]
E [b(C)]

(9)

Očekávaná hodnota podı́lů:

E
[

Y
b(C)

|C,A = a
]

(10)

Očekávaný rozdı́l:

E [(Y |C,A = a)− (b(C))] (11)
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zásahů a ∈ a∗ proti
referenci b za celá data
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Přı́klady
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je třeba vyhodnocenı́
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Statické rozhodovánı́
Dynamické rozhodovánı́

Statické rozhodovánı́

Formulace úlohy

Spočı́vá v optimalizaci zásahu a:

argmina∈a∗E
[
Yt ,1|R,D,A = a,U

]
(12)

P(Yt ,i ≤ 0) ≥ p ∀i ∈ i∗ (13)

Přı́stupy k optimalizaci

Postupy pro určenı́ minima budou různé podle a
diskrétnı́ rozhodnutı́ o typu zásahu
spojitá parameterizace daného zásahu
obojı́ uvedené
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diskrétnı́ rozhodnutı́ o typu zásahu
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Jednokrokové rohodovánı́
Zajı́majı́ nás kroky t a t + 1, tedy ztráta Yt ,1
a Yt+1,1 a akce at a at+1.
Necht’ změna z at na at+1 zvýšı́ ztrátovou
funkci o w(at ,at+1).
Pak minimalizujeme
E
[
Yt ,1 + Yt+1,1|Ct ,Ct+1,at ,at+1

]
+

w(at ,at+1)

Vı́cekrokové rozhodovánı́
Rozšı́řenı́m jednokrokového.
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Dvě úrovně pohledu na systém

Vyhodnocovánı́ minulých rozhodnutı́
Návrh budoucı́ch rozhodnutı́

Závěr
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Vı́cekrokové rozhodovánı́
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Dynamické rozhodovánı́
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funkci o w(at ,at+1).
Pak minimalizujeme
E
[
Yt ,1 + Yt+1,1|Ct ,Ct+1,at ,at+1

]
+

w(at ,at+1)
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Teoretické otázky

Minimálnı́ předpoklady pro použitelnost rozhodovánı́ na
základě dat
Konstrukce statistických odhadů pro vyhodnocovánı́
Posouzenı́ hranic výpočetnı́ složitosti u návrhu

Aplikačnı́ oblasti

Porovnánı́ řidicı́ch mechanismů
Určenı́ nejzávažnějšı́ch pojistných událostı́
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Určenı́ nejzávažnějšı́ch pojistných událostı́

Mgr. Karel Macek Porovnánı́ regulátorů
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